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ใช�ได�บนอ�ปกรณ�กราฟ�กทุกชนิด ไม�ว�าจะเป�น 

พ�ซี แท็บเล็ต หร�อแม�กระทั่งโทรศัพท�มือถือ

ซึ่งซอฟต�แวร�การเข�ยนโปรแกรมกราฟ�กนี้ใช�งานง�าย

โดยไม�จําเป�นต�องมีประสบการณ�การเข�ยนโปรแกรมมาก�อน 

ทุกคนสามารถตั้งค�าและปรับตําแหน�งงานได�อย�างง�ายดาย

เข�ยนโปรแกรมแบบจ�นตภาพ

ไม�ต�องมี Teaching Pendant
การสอนหุ�นยนต�โคบอทของ JAKA นั้นง�ายดายด�วย JAKA App

ไม�จําเป�นต�องใช�อ�ปกรณ�การสอนเดิมๆ ตัวแอปนี้สามารถใช�งานได�

ทั้งบนแท็บเล็ต สมาร�ทโฟน และพ�ซี

ใช�เวลาเพ�ยงไม�กี่นาทีในการติดตั้งโคบอท ไม�ว�าจะวางบนพ�้นแนวนอนหร�อแนวตั้ง

โคบอทก็สามารถติดตั้งได�ง�ายและพร�อมใช�งาน โคบอทของเรายืดหยุ�นและนํ้าหนักเบา

สามารถใช�งานร�วมกับกร�ปเปอร�และหัวจับได�หลายแบบ จ�งทําให�โคบอท JAKA

เป�น Plug-And-Play อย�างแท�จร�ง ผู�ใช�สามารถปรับเปลี่ยนและปรับใช�

ให�สอดคล�องกับสภาพแวดล�อมของการทํางานได�

แค�เสียบปลั๊กก็เล�นได�เลย!

ผู�ใช�ทุกคนสามารถใช�การสอนแบบลาก

เพ�่อปรับใช�โคบอทได�ในเวลาเพ�ยงไม�กี่นาที

เพ�ยงแค�ย�ายโคบอทไปยังตําแหน�งใดๆ 

ตัวโคบอทนั้นจะจดจําได�ทันที

การสอนโคบอทแบบลาก

การเชื่อมต�อแบบไร�ขอบเขต
ด�วยการเชื่อมต�อแบบไร�สายนี้จะทําให�การสื่อสาร

และมอบหมายงานให�กับโคบอทนั้นง�ายข�้น 

เพลิดเพลินกับพ�้นที่ปลอดโปร�งและปลอดภัยด�วยโคบอท JAKA

หุ�นยนต�ทํางานร�วมกันกับมนุษย� ได�อย�างปลอดภัย
โคบอท ได�รับการออกแบบมาให�ทํางานร�วมกับมนุษย�

ได�อย�างปลอดภัย ไม�จําเป�นต�องมีรั้วนิรภัย 

ต�องขอบคุณการตรวจจับการชนของโคบอท 

ซึ่งมาจากโมดูลฟ�ดแบ็คของแรงบิดในตัวนั้นเอง 

สามารถเลือกตรวจจับแม�กระทั่งการกระแทกที่เบาที่สุด

เพ�่อทําให�โคบอทหยุดทํางานและหลีกเลี่ยงอันตราย

Technical specifications of

JAKA Pro
JAKA  Pro 5 JAKA Pro 12 JAKA Pro 16

Working range
±360°
-85°,+265°
±175°
-85°,+265°
±360°
±360° 
/

Maximum speed
180°/s
180°/s
180°/s
180°/s
180°/s
180°/s
3m/s

Working range
±360°
-85°,+265°
±175°
-85°,+265°
±360°
±360° 
/

Maximum speed
120°/s
120°/s
120°/s
180°/s
180°/s
180°/s
3m/s

Working range
±360°
-85°,+265°
±175°
-85°,+265°
±360°
±360° 
/

Maximum speed
120°/s
120°/s
120°/s
180°/s
180°/s
180°/s
3.9m/s

Robot
Joint 1 
Joint 2
Joint 3
Joint 4
Joint 5
Joint 6
Maximum speed of the tool end

Scope and speed

350W
Installation at any angle
2 digital inputs, 2 digital outputs, 1 analog output 2 digital inputs, 2 digital outputs, 1 analog output 2 digital inputs, 2 digital outputs, 1 analog output

24V
M8 
Aluminum alloy、PC Aluminum alloy、PC Aluminum alloy、PC
158mm

500W
Installation at any angle

24V
M8 

188mm

750W
Installation at any angle

24V
M8 

246mm

Rated power 
Installation 
Tool I/O
Tool I/O power
Tool I/O size 
Materials
Base diameter 

Specifications

Payload
Weight  ( W cable )
Work radius
Repeatability
Temperature range
IP Specification
Axis
Programming
Teaching pendant
Collaborative operation

P
roduct features

5kg
23.5kg
954mm
±0.02mm
-10C° - +50C°

Drag teaching and graphic programming
PC, mobile device (PAD/mobile)
Accordance with GB 11291.1-2011

6
IP68

±

12kg
41kg
1327mm

0.02mm
-10C° - +50C°

PC, mobile device (PAD/mobile)
Accordance with GB 11291.1-2011

Drag teaching and graphic programming
6
IP68

16kg
74kg
1713mm
±0.02mm
-10C° - +50C°

PC, mobile device (PAD/mobile)
Accordance with GB 11291.1-2011

Drag teaching and graphic programming
6
IP68

Fully operational 
from -10C to 50C

Oil-, dust-, and waterproof Safe and reliable


